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 مقدمه

 .را انتخاب کرده اید ، متشکریم S600سنچ  از اینکه سری اینورترهای

را فرا خواهید گرفت. برای تضمین  AC در این راهنما شما مراحل نصب ، وارد کردن پارامترها، رفع مشکالت و نگهداری روزانه درایوهای موتور

از باز کردن  .موارد ایمنی زیر را مطالعه نمایید AC صال برق به درایو هایعملکرد ایمن و کار بدون خطر تجهیزات ، توصیه می شود قبل از ات

 .کاور اصلی دستگاه جدا خودداری کنید

وقتی برق ورودی قطع می شود، خازنها شارژ می مانند و بار اکتریکی بر  .قبل از تعمیر یا رسیدگی برق ورودی اینورتر را قطع کنید

  .های درایو خاموش شوند سپس پوشش درایو را باز کنید LED ید تا همه چراغها وروی آنها وجود دارد. ابتدا صبر کن

  . بدنه اینورتر به ارت بسته شود .اینورتر را به زمین وصل نمایید GND با استفاده از ترمینال

 .از نصب اینورتر در محیط های قابل اشتعال خودداری فرمایید

 .ن موتور خودداری کنیداز نصب اینورتر با توان پایین تر از توا

 .از ورود براده های آهن ، سنگ ، چوب، گرد و غبار و اجسام دیگر به داخل اینورتر خودداری نمایید

 . از اتصال سیم نول به ارت دستگاه خودداری فرمایید

خود تماس بگیرید یا  SAVCH Electricبه شرط بروز مشکلات و ارائه راه حل در این کتابچه راهنمای دستورالعمل ، با نماینده 

 در خدمت شما هستند .مستقیماً با شرکت ما تماس بگیرید. تکنسین های حرفه ای ما به طور فعال 

 .نحوه سیم بندی صحیح ارت در حالتی که از چند اینورتر استفاده شده باشد ، مطابق شکل زیر می باشد

           

                             

 

(a) CORRECT (b) CORRECT (c) FALSE  

 

 .به سمت بالا باشد ییبالا یبه سمت جلو و قسمت ها دیبا جلوی اینورترخنک شدن،  یبرا 
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 :باشد ریمشخصات ز یدارا دیکالا با
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 نورتریمشخصات ا 

 ولت تک فاز / سه فاز 881 یسر

  مشخصات  مورد 

 S600-2T□□□G  0.4   0.75  1.5  2.2   4.0  

 

موتور یحداکثر توان خروج  (kW)   0.4   0.75  1.5  2.2   4.0  

موتور یحداکثر توان خروج  (HP)  0.5   1  2  3   5.4  

یخروج ینام تیظرف  (kVA)  1.1   1.5  2.7  3.7   6.5  

یخروج ینام انیجر  (A) 2.3   4.0  7.0  9.6   17.0  

    

یمحدوده فرکانس خروج    0～500Hz   

اضافه بار تیظرف   150%-60sec   

یحداکثر ولتاژ خروج    مطابق ولتاژ ورودی  

 

   Single phase / three phase. 200~240V. 50/60 Hz  فاز، ولتاژ، فرکانس

فرکانس ولتاژ راتییتغ   Voltage: ±15%  freque ncy:±5%   

یورود انیجر  

(A) 

  ×   23  14.2  8.2   5.4 تک فاز

  22.2   11.1  7.7  5.0   3.1 سه فاز

  فن خنک کننده  روش خنک کننده 

  

 ولت 441سه فاز  یسر

  مشخصات  مورد 

 S600-4T□□□G  0.75  1.5  2.2  4.0  5.5  

 

موتور یحداکثر توان خروج  (kW)   0.75  1.5  2.2  4.0  5.5  

موتور یحداکثر توان خروج  (HP)  1  2  3  5.4  7.4  

یخروج ینام تیظرف  (kVA)  1.9  2.9  3.9  6.9  9.9  

یخروج ینام انیجر  (A) 2.5  3.8  5.1  9  13  

یمحدوده فرکانس خروج   0～500Hz   

اضافه بار تیظرف   150%-60sec   

یحداکثر ولتاژ خروج    مطابق ولتاژ ورودی  

   Three phase·380-460V  ·50/60Hz  فاز، ولتاژ، فرکانس
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فرکانس ولتاژ راتییتغ   Voltage: ±15%  frequency:±5%   

یورود انیجر  (A) 3.4  5.0  5.8  10.5  15  

  فن خنک کننده  روش خنک کننده 

  

  یمشخصات عموم

قیدق مشخصات  مورد  

ل
ر
نت
 ک

صه
خ
ش
م

 

  V/f control, open loop vector control حالت کنترل

یمحدوده فرکانس خروج  0～500.00Hz  

فرکانس میوضوح تنظ  0.01 Hz  

یفرکانس خروج میوضوح تنظ  0.01 Hz  

  PWM Adjust from 0.5kHz to 12kHz کریر فرکانس 

گشتاور شیافزا  1Hz/150%   

V/f منحنی 
Three types:line, multi-point. Nth power V/f curve  

(1.2th power,1.4th power,1.6th power,1.8th power,2th power)  

V/f separation  Two types:full separation, semi-separation  

  adjust from 0.1Hz to 500.00Hz فرکانس پرش

 to 65000 seconds (4-stage acceleration/deceleration time is set 0.00 زمان شتاب افزایشی و کاهشی

independently), linear or S-curve acceleration/deceleration mode.  

 .کرد میتنظ ار ویدرا ینام انیجر ٪811تا  011توان با توجه به بار موتور با  یم حفاظت از اضافه جریان

 DC ترمز
 ٪011تا  1ترمز  انیکار کرد و جر یتا حداکثر فرکانس کار 0توان آن را از  یهنگام توقف، م

 .هیثان 100~0زمان توقف  ، هیثان 100~ 0. زمان شروع موتور تنظیم کرد  ینام انیجر

  (external optional brake resistor can reach 125%) %20 گشتاور ترمز

  Open loop vector control:1:100 نسبت سرعت

 

 میتنظ گنالیس

 فرکانس

 کیپد
Set by   

 ترمینال خارجی
0-10VDC，4-20mADC，Serial communication(RS485)  

اتیعمل نالگیس  

  کیپد
Available to be operated by RUN,STOP keys  

 ترمینال خارجی
2-wire / 3-wire operation, jog operation, serial communication (RS485)  
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چند منظوره یورود نالیترم  

، توقف آزاد، در جهت راستگرد و چپگرد  JOG مه،یسه س اتی، کنترل عملچپگرد و راستگرد 

سرعت  01فرکانس ،  /کاهششیافزا نالیترم میتنظ ، توقف در حال اجرا ،ورودی خطای خارجی 

ر فرمان در ییمنبع فرکانس، تغ نگیچیزمان سرعت شتاب/کاهش ، سوئ رییتغ ،مختلف قابل سوییچ 

فرکانس  یفرکانس نوسان ، بازنشانتوقف ، PLC تیمجدد وضع می، تنظPID حال اجرا، کنترل

کردن کنترل گشتاور، فرکانس پالس  رفعالیشتاب و کاهش سرعت، غ عال کردنغیر فنوسان، 

  .کنترل گشتاور نگیچی، کنترل سرعت و سوئDC سرعت بالا، توقف ترمز

 

چند منظوره یخروج نالیترم  

فرکانس، عملکرد  دنی، رسFDT یسطح فرکانس خروج صیخطا، تشخ یخروج نورتر،یعملکرد ا

 لیکارکرد ،  تکم یساعت زمان ای، مقدار شمارش شده کارکرد و  سرعت صفر، هشدار اضافه بار

به فرکانس حد بالا،  دنی، رسAVI1>AVI2 یگشتاور ، خروج تی، محدود PLC  یکار کلیس

باط ، ارت ماتی، تنظ نییولتاژ پا تیوضع ی(، خروجاتی)مربوط به عمل نییفرکانس حد پا دنیرس

 نایرسد، جر یماژول م یصفر، دما یفعل تیوضعفرکانس ، معکوس هنگام کار،  دنیرس یخروج

 رسد یآلارم م یرسد ، خروج یم نییرود، فرکانس حد پا یاز حد مجاز فراتر م یخروج

آنالوگ گنالیس یخروج  
 .رهیو غ ولتاژ یخروج ،یخروج انیجر ، یمربوط به فرکانس خروج

Fault signal contact  Contact "ON" (one "C" contact relay outputs when the AC drive fails)  

 عملکرد داخلی

مجدد خطا  یراه انداز ،یبرق آن یمجدد قطع یراه انداز ،یفرکانس خروج نییحد بالا و پا میتنظ

، کنترل PID ساده، عملکرد چند سرعته، کنترل PLC ،و فرکانس  سرعت یابیرد ، یرعادیغ

 یریپارامتر به کارخانه، جلوگ یمتر، بازنشانقفل پارا،  خودکار میتنظ یخروج میتنظ یزمان بند

 یکیالکترون یاز اضافه ولتاژ، رله حرارت یریاضافه، جلوگ انیاز جر

 عملکرد حفاظتی

ت بالا در رعت ثاب انی، جر یشیو افزا یدر حالت شتاب کاهش ادیز انیحفاظت از اتصال کوتاه، جر

، اضافه بار   DC ولتاژ کم ی، خطا ، اضافه ولتاژ در حالت شتاب و کاهش سرعت و سرعت ثابت

 ز حدا شیب ی، گرما ی، افت فاز در خروج یحفاظت از گشتاور اضاف نورتر،یموتور، اضافه بار ا

IGBT اختلال خواندن و نوشتن  نگ،یونیت یخطا ان،یجر صیتشخ ی، خطا424ارتباط  ی، خطا

، کاهش بار ،  نیور به زماتصال کوتاه موت نورتر،ی، اختلال در سخت افزار اEEPROM پارامتر

  .PID دبکیف یقطع

 صفحه کلید

تواند  یمکه  تینشانگر وضع LED چراغ LED  ، 7 شی، صفحه نما عملکرد دیکل 2 یدارا

شده  فیدهد، واحد تعر شیرا نما یخروج انیجر ، یکند، فرکانس خروج میفرکانس را تنظ

،  اتیعمل یخطا شیپارامتر، نما اصلاح و قفل کردن ماتیتوسط کاربر، مرور پارامتر و تنظ

 JOG، چپگرد / راستگرد مجدد،  میتوقف، تنظ

 

اتیعمل یدما  -10℃to +40℃  

  ℃to +60 ℃20- دمای اطراف

  Below 90%RH, No condensation رطوبت محیط

  No more than 1000m in height, no corrosive gas, liquid, dust ارتفاع نصب

  Below 20Hz 9.80665m/s2 (1G)，20～50Hz 5.88m/s2 (0.6G) لرزش

  IP20 (Depending on the end customer's installation environment) محفظه
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 ولت 881 یسر

 مدل

ینام یورود انیجر  

(A) 
ینام یخروج انیجر  

(A) 

موتور  یخروج

 )لوواتی)ک

بدون  چیسوئ ینام انیجر

 (A) وزیف

 سه فاز تکفاز

S600 -2T0.4G  5.4  3.1  2.3  0.4  10  

S600 -2T0.75G  8.2  5.0  4.0  0.75  20  

S600 -2T1.5G  14.2  7.7  7.0  1.5  30  

S600 -2T2.2G  23  11.1  9.6  2.2  50  

S600 -2T4.0G  ×  22.2  17.0  4.0  50  

  

  

 ولت 441 یسر

 مدل
ینام یورود انیجر  

(A) 

یمنا یخروج انیجر  

(A) 

موتور  یخروج

 )لوواتی)ک

بدون  چیسوئ ینام انیجر

 (A) وزیف

S600-4T0.75G  3.4  2.5  0.75  5  

S600-4T1.5G  5.0  3.8  1.5  10  

S600-4T2.2G  5.8  5.1  2.2  15  

S600-4T4.0G  10.5  9  4.0  20  

S600-4T5.5G  15  13  5.5  20  

  

    
  دیاگرام سیم بندی 

 دهد یها را همانطور که نمودار نشان م انهیپا دیکرد. کاربران با میو مدار کنترل تقس یتوان به دو بخش مدار اصل یرا م AC موتور ویدرا یکش میس

 است. S600 یسر ACموتور  وریاستاندارد درا یکش مینمودار س رینمودار ز .متصل کنند
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 یورود نالیدهند، فقط حالت ترم رییتغ SW1 را مطابق با PNP حالت ای NPN انند حالتتو یم MI1~MI3 چند منظوره یورود یها انهیپا .0

MI5 NPN  

  ..کند چیسوئ SW2 مطابق یورود گنالیولت را به عنوان س 01~ +  1 ایآمپر  یلیم 81~  4تواند  یم :AVI فرمان فرکانس آنالوگ .8

    .شود یم رفعالیغ SG+/SG- RS485 از راه دور، عملکرد ارتباط سریال کیپد هنگام استفاده از .3

 مدار اصل نالیترم حاتیتوض

یسر نورتریا یها انهیپا یبرا حاتیتوض  S600 

 

انهیپا ینمادها  شرح 

R,S,T  هیمنبع تغذ یورود AC یمدار اصل 
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U，V，W  اتصال به موتور 

P，DB  اتصال مقاومت ترمز نالیترم 

G   For grounding (High voltage wave impact and noise interference shall be avoided.)  

  

 انهیشرح نماد پا

نالیعملکرد ترم نماد ترمینال  مشخصات 

RA-RC  رله تنظیمات  یبرا 01-06حاتیتوض کنتاکتور رله خروجی چند منظوره 

MI1-COM   0ترمینالهای ورودی چندگانه  

 to 04-04 00-04 مربوط به پارامترهای

MI2-COM  8مینالهای ورودی چندگانه تر  

  

MI3-COM   3ترمینالهای ورودی چندگانه   

MI5-COM   4ترمینالهای ورودی چندگانه  

+10V-COM  سرعت میتنظ یبرا هیمنبع تغذ  )ولت +  01مرجع سرعت ) هیمنبع تغذ 

AVI-COM  یولت / حداکثر فرکانس خروج 10+ تا   0 مرجع فرکانس ولتاژ آنالوگ 

ACI-COM  آنالوگ انیمرجع فرکانس جر  یآمپر / حداکثر. فرکانس خروج یلیم 20+تا  4  

AFM-COM  یولت / حداکثر فرکانس خروج 10+تا  0  ترمینال خروجی آنالوگ 

SG+-SG-   424ترمینال ارتباط سریال  
424مدباس   
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 یابعاد خارج

 نورتریا یبعاد خارج

 

 

  

Size 1                                                                                                                           Unit: mm   

S600 - 2 T0.4G~2T0.75G          S600 - 4 T0.75G~4T1.5G   

  

  

Size 2                                                                                                                           Unit: mm   

S600 - S600         T1.5G~2T4.0G  2 - T2.2G~4T5.5G 4   
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 از راه دور اتیعمل یپدک     
EL-OP-A2  

                                                                            Unit:mm  

 

  اتصال داد .هسته(  2) یتوان با کابل شبکه معمول یرا م کیپد نیتوجه: ا

  

                                                                            Unit:mm  

 

  

  

  

  

    

  

  

  

  

  

C u t - o u t   s i z e  

5 8 . 5 ± 0 . 2 7 2 

8 4 

5 8 

7 0 

3 . 2 5  

3 . 2 5  

3 . 2 5  
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 دیصفحه کل حاتیتوض  

 دیصفحه کل یو عملکردها حاتیتوض

.  

 

  

Functions description of the keyboard  

Display and Keyboard  Functions description  

  

دیاز آن خارج شو ای دیوارد منو شو کلید پروگرام  

  

سمت  Shift دیکل /اینتر  دیکل

 راست

برای شیفت به  دینگه دار هیثان 8را  دیکل د،یکن میپارامتر تنظ د،یگام به گام وارد منو شو

 .سمت راست

In the stop display interface and running display interface, long press 

the key to enter the frequency display, and short press the key to 

switch the monitoring items.  

  

بالا دیکل پارامترکد  ایداده  شیافزا   

  

پایین دیکل پارامترکد  ایداده  کاهش   

  

 کلید ران

 
 بر روی کیپد اتیشروع عمل یبرا

  

 میتوقف / تنظ دیکل
 مجدد

تنظیمات مربوط به  ، دیکل نیمتوقف کردن موتور در حالت کار با فشار دادن ا یبرا

08-02  
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ادنم  شرح 

Hz فرکانس 

A جریان 

V ولتاژ 

RPM دور موتور 

 درصد ％
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 لیست پارامترها  
 

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                                                 یتوابع اساس یپارامترها:   00

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

 RUN نانتخاب محل دریافت فرما  00-00

 استارت از پانل0 : 

 استارت از ترمینالیای ورودی 1 :

  424خط سریال 2 :

 

0    

00-01  
 / UP ماتیانتخاب تنظ نالیترمو  دیصفحه کل

DOWN 

0: یساز رهیتوقف حافظه و ذخ   

1: توقف حافظه   

2:Stop no memory  

2    

یانتخاب منبع فرکانس اصل  00-02  

 کی پد دستگاه :0
1: AVI  

 رزرو :2

3: رزرو     

 سرعت چند پله ای دیجیتال :4

5: PID کنترل  

6:   دستگاه تعیین سرعت توسط با سریال

7: Simple PLC  

 پتانسیومتر کیپد :8

  (MI5) تنظیمات پالس :9

1    

00-03  
    50.00Hz～500.00Hz  50.00Hz ماکزیمم فرکانس

فرکانس حد بالای  00-04 ~ 05-00  نییفرکانس حد پا  حداکثر فرکانس   00-03 50.00Hz    

فرکانس حد پائین  00-05  0.00Hz ～ 0.00  حد بالای فرکانسHz    

کی پد فرنس فرکانسر  00-06  
 

0.00Hz 50.00  (03-00) تا ماکزیمم فرکانسHz    

00-07  
 1 زمان شتاب افزایشی

0.00s～65000s   متناسب با نوع

 اینورتر
  

00-08  
 1 زمان شتاب کاهشی

0.00s～65000s   متناسب با نوع

 اینورتر
  

00-09  
موتورش ت چرخهج  

 

 راستگرد :0

  چپگرد :1
0    

 Carrier تغییرفرکانس  00-10
 

0.5kHz～12.0kHz   متناسب با نوع

 اینورتر

  

00-11  
 بازیابی پارامترها

 

  غیر فعال:0

1:  یپارامترهای کارخانه، به استثنا یپارامترها یابیباز 
 موتور
  اطلاعات ضبط شده را پاک کنید:2

3: دیکن یکپ کیپد اکسترنال به پارامترها را   

4: نورتریاز راه دور به ا پارامترها از پنل یکپ   

0    
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فرکانس حامل با دما میتنظ  00-12  
  غیر فعال:0

  فعال:1
1    

00-14  
 انتخاب منبع

 Yرفرنس سرعت
 

    X 0)  ی)انتخاب منبع فرکانس اصل 02-00همانند 

00-15  

Auxiliary frequency source Y 

range selection during 

superposition 

0:   نسبت به حداکثر فرکانس 

1: X    منبع فرکانسنسبت به 
0    

00-16  
 Y یمنبع فرکانس کمک برهمنهی محدوده

0%～150%  100%    

 انتخاب منبع فرکانس  00-17

Single digit:Frequency source selection  

0:Main frequency source X  

1:Main and auxiliary calculation results  

(Operation relationship is determined by ten 
digits)  

2:Switch between the main frequency 
source X and the auxiliary frequency 
source Y  

3:Switch between the main frequency 
source X and the main and auxiliary  
calculation results  

4:Switch between auxiliary frequency source 
Y and main and auxiliary  
calculation results  

Tens digit:the relationship between the 
main and auxiliary operations of the  
frequency source 0:Main+auxiliary  

1:Main-auxiliary  

2:Maximum of both  

3:Minimum of both  

0    

00-19  
Auxiliary frequency source offset 

frequency when superimposed 0.00Hz to the maximum frequency (00-03)  0.00Hz    

 منبع فرکانس بالا  00-20

 تنظیمات 0:00-04

1:AVI  

  رزرو:2

3: رزرو   

  ورودی پالس:4

5: 424ارتباط    

0     

ییافست فرکانس بالا  00-21  0.00Hz～ 00-03  0.00Hz    

 واحد زمان شتاب / کاهش سرعت  00-22

0:1s  

1:0.1s  

2:0.01s  
1    

شتاب و زمان کاهش سرعت هیفرکانس پا  00-23  

  (03-00) ماکزیمم فرکانس:0

  فرکانس تنظیمی:1

2:100Hz  

0    
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00-24  
در  UP/DOWN دستور یبرا هیفرکانس پا

 اجرا نیح

  فرکان در حال کار:0

1: رکانس تنظیمیف   
1    

  

  

  

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                                                     موتور کنترل یپارامترها  : 01

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

نترلی موتور اولتنظیم مد ک  01-00  
0: بدون سنسور یکنترل بردار   (SVC)  

2:V/f کنترل  
2     

موتور ینام توان  01-02  0.1kW～1000.0kW   متناسب با نوع

 اینورتر

  

موتور یفرکانس نام  01-03  0.01Hz～متناسب با نوع   ماکزیمم فرکانس

 اینورتر

  

موتور یسرعت چرخش نام  01-04  1rpm～65535rpm  با نوع  متناسب

 اینورتر

  

متناسب با نوع   1V～2000V ولتاژنامی موتور  01-05

 اینورتر

  

متناسب با نوع   0.01A～655.35A جریان نامی موتور  01-06

 اینورتر

  

01-07  
 مقاومت استاتور موتور 

0.001Ω～65.535Ω  
متناسب با نوع 

 اینورتر
  

01-08  
 مقاومت روتور موتور 

0.001Ω～65.535Ω  
ناسب با نوع مت

 اینورتر
  

01-09  
موتور  یاندوکتانس نشت  

0.01mH～655.35mH  
متناسب با نوع 

 اینورتر
  

01-10  
 اندوکتانس متقابل موتور 

0.1mH～6553.5mH  
متناسب با نوع 

 اینورتر
  

01-11  
بدون بار موتور  انیجر  

0.01A～01-06  
متناسب با نوع 

 اینورتر
  

 انتخاب نوع موتور  01-12
 (توسط فن خنک کنندهموتور استاندارد ):  0

 (یاجبار ی)خنک کننده خارج ژهیموتور و:  1
0    

  

  

 . کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                                                      یکنترل بردار یپارامترها  : 02

امترپار کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر     

02-00  Speed loop proportional gain 1  1～100  15    

02-01  Speed loop integration time 1  0.01s～10.00s  0.50s    

0 نگیچیفرکانس سوئ  02-02  0.00～02-05  5.00Hz    

02-03  Speed loop proportional gain 2  1～100  10    
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02-04  Speed loop integration time 2  0.01s～10.00s  1.00s    

8 نگیچیفرکانس سوئ  02-05   10.00Hz    ماکزیمم فرکانس～02-02 

02-06  Vector control slip gain  50%～200%  100%    

02-07  
گشتاور  ییحد بالا تالیجید میتنظ  

0.0%～200.0%  150.0%    

02-08  Speed loop filter time constant  0.000s～0.100s  0.015s    

02-09  Vector control over excitation gain  0～200  64    

گشتاور ییحد بالامنبع   02-10  

0: پارامتر  میتنظ  02-07 

1:AVI  

 رزرو:2

   ورودی پالس:4

5: 424ارتباط   

6: رزرو    

7: رزرو   

0 
  

 

02-13  
Excitation adjustment proportional 

gain  0～60000  2000    

02-14  
Excitation adjustment integral 

gain  0～60000  1300    

02-15  
Torque adjustment proportional 

gain  0～60000  2000    

گشتاور میبهره انتگرال تنظ  02-16  0～60000  1300    

ل حلقه سرعتانتگرا یها یژگیو  02-17  

تک رقمی  :  integral separation  

        غیر فعال :0

 فعال :1

0    

  

  

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان مV/F                                                                             کنترل یپارامترها  : 03

ع پارامترتاب پارامتر کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات     

 V/f یمنحن میتنظ  03-00

0:   مدل خطی

 مدل منحنی قابل تعریف:1

2: (  8منحنی مربعی )درجه    

3: V/f 1.2منحنی   

4: V/f1.4 منحنی  

6: V/f  1.6 منحنی 

8:V/f  1.8 منحنی  

  رزرو:9

10:V/f complete separation mode  

11:V/f half separation mode  

0     

گشتاور شیافزا  03-01  
0.0%:(auto-torque boost)  

0.1%～30.0%  
متناسب با نوع 

 اینورتر
  
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گشتاور شیفرکانس قطع افزا  03-02  0.00Hz～50.00  ماکزیمم فرکانسHz    

    0.00Hz～03-05  0.00Hz 0 یچند نقطه ا V/f فرکانس  03-03

    %0.0  %100.0～%0.0 0 یچند نقطه ا V/f ولتاژ  03-04

    0.00Hz  07-03～03-03 8 یچند نقطه ا V/f فرکانس  03-05

    %0.0  %100.0～%0.0 8 یچند نقطه ا V/f ولتاژ  03-06

～05-03 3 یچند نقطه ا V/f فرکانس  03-07 موتور یفرکانس نام  (01-03)  0.00Hz    

    %0.0  %100.0～%0.0 3 یچند نقطه ا V/f ولتاژ  03-08

  V/f 0.0%～200.0%  0.0%    جبران لغزشبهره   03-09

  V/f 0～200  64   از حد شیب کیتحر شیافزا  03-10

متناسب با نوع   V/f 0～100  نوسان جلوگیریازبهره   03-11

 اینورتر

  

03-13  
V/f separated voltage source 

 

  (14-03) تک رقمی:0

1:AVI  

 رزرو:2

  رزرو:3

4: دی پالسورو  (MI5)   

5: تالیجید یسرعت چند پله ا   

6:Simple PLC  

7:PID  

8: 424ارتباط سریال    

0    

03-14  V/f separated voltage source 0V～ موتور یولتاژ نام  0V    

03-15  V/f separated voltage rise time  

0.0s～1000.0s  

 یولت تا ولتاژ نام 0از رسیدن زمان  ینکته: به معن

 .  موتور است

0.0s    

03-16   
Voltage deceleration time for V/f 
separation 

0.0s~1000.0s   

Note: indicates the time from 0V to the rated 

voltage of the motor  
0.0s    

03-17   V/f separation stop mode selection  

0: Frequency/voltage is reduced to 0  

1: The frequency is reduced after the  
voltage is reduced to 0  

0    

    %160   %200~50 حفاظت اضافه جریان   03-18

    invalid    1: valid  1 :0 حفاظت اضافه جریان فعال   03-19

03-20   
Over-current stall suppression 

gain  0~100   20    

03-21   

Double-speed over-current stall 

action current compensation 

coefficient  

50~200%   50%    

03-22   Overvoltage stall action voltage  330.0V~800.0V   
220V: 370.0  

380V: 760.0    

 حفاظت اضافه ولتاژ فعال   03-23
0: invalid      

1: valid  1    
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03-24   
Overvoltage stall suppression 

frequency gain  0~100   30    

03-25   
Overvoltage stall suppression 

voltage gain  0~100   30    

03-26   
Overvoltage stall maximum rise 

frequency limit  
0~50Hz   5Hz    

 

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                   یورود نالیترم یپارامترها 04

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

:MI1   0 نالیانتخاب عملکرد ترم  04-00 بدون عملیات     

  (FWD) چرخش در جهت راستگرد:1

2: پگرد چرخش در جهت چ  (REV)  

  کنترل سه سیمه :3

1    

    MI2 2  نالیانتخاب عملکرد ترم  04-01

    MI3 9  نالیانتخاب عملکرد ترم  04-02
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04-04  MI5 Terminal function selection  

(high-speed pulse build-in)  

  (FJOG) راستگرد جاگ:4

  (RJOG) چپگرد جاگ:5

  UP ترمینال :6

  DOWN ترمینال :7

  استپ آزاد :8

  (RESET) ریست خطا :9

10: در اجرا توقف    

  ورودی نرمال اپن برای خطای خارجی:11

12: 0یفرمان سرعت چند مرحله ا نالیترم   

13: 8 ید مرحله افرمان سرعت چن نالیترم   

14:   3یفرمان سرعت چند مرحله ا  نالیترم 

15:   4یفرمان سرعت چند مرحله ا  نالیترم 

16: 0انتخاب زمان شتاب / کاهش سرعت  نالیترم   

17: 8انتخاب زمان شتاب / کاهش سرعت  نالیترم   

منبع فرکانس نگیچیسوئ  :18  

فرکانسبه عنوان ریست کننده   :19 UP / DOWN تنظیم 

20: دیفرمان را اجرا کن نگیچیسوئ نالیمتر   

21: شتاب / کاهش سرعت فاقد    

22:PID توقف  

23:PLC ریست حالت  

  رزرو:24

25:Counter input  

26:Counter reset  

27:Length count input  

28:Length reset  

  رزرو :29

   (MI5) ورودی پالس :30

 رزرو :31

32: DC ترمز    

33: ی خطای خارجیورودی نرمالی بسته برا   

  رزرو:34

  معکوس  PIDجهت عملیات 35 : 

 0 یخارج STOP)) توقف نالیترم : 36

 فرمان کنترل نگیچیسوئ 8 نالیترم 37: 

38:PID integration pause  

 کیپدفرکانس  میو تنظ X منبع فرکانس : 39

 کیپدفرکانس  میو تنظ Y منبع فرکانس:  40

  رزرو41 : 

 : رزرو 42

 PIDنگ پارامترسوییچی 43 :

 رزرو : 44

 

0    

 : رزرو 45  

 رزرو 46 :

  استپ اضطراری47 : 

 8ترمینال  یتوقف خارج:  48

 DC کاهش سرعت ترمز : 49

  اجرا فعلیپاک کردن زمان 50 : 

 رزرو51-63 : 
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  MI 0.000s～1.000s  0.010s  زمان فیلتر   04-08

نالیحالت فرمان ترم  04-09  

   0دوسیمه 0 : 

  8دوسیمه 1 : 

   0سه سیمه 2 : 

  8: سه سیمه  3

0    

  UP / DOWN 0.001Hz/s～65.535Hz/s  1.00Hz/s    نالیترم ریینرخ تغ  04-10

  AVI 1  0.00V～04-13  0.10V   ینحنم نییحد پا  04-11

  AVI 1  -100.0%～+100.0%  0.0%   یمنحن نییمربوط به حد پا  میتنظ  04-12

  AVI 1  04-11～+10.00V  10.00V   یمنحن بالاحد   04-13

  AVI 1  -100.0%～+100.0%  100.0%   یمنحن بالامربوط به حد   میتنظ  04-14

  AVI  0.00s～10.00s  0.10s  زمان فیلتر   04-15

  AVI 2  0.00V～04-18  0.10V   یمنحن نییحد پا  04-16

  AVI 2  -100.0%～+100.0%  0.0%   یمنحن نییمربوط به حد پا میتنظ  04-17

  AVI 2  04-16～+10.00V  10.00V   یمنحن بالاحد   04-18

  AVI 2  -100.0%～+100.0%  100.0%   یمنحن بالامربوط به حد  میتنظ  04-19

پالس یحداقل ورود  04-28  0.00kHz～04-30  0.00kHz    

پالس یمربوط به حداقل ورود میتنظ  04-29  -100.0%～100.0%  0.0%    

پالس یحداکثر ورود  04-30  04-28～100.00kHz  50.00kHz    

پالس یحداکثر ورود میتنظ  04-31  -100.0%～100.0%  100.0%    

  PULSE 0.00s～10.00s  0.10s   لتریزمان ف  04-32

 AVI یانتخاب منحن  04-33

Single digit:  AVI  یانتخاب منحن 

 ( 1-04 ~ 11-04منحنی اول ) پارامترهای  1 :

 ( 19-04 ~ 16-04منحنی دوم ) پارامترهای 2 : 

  رزرو3 : 

  رزرو4 :

  رزرو5 :

 

Tenth digit:رزرو  

Hundreds digit:رزرو 

H.321    

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

04-34   AVI است یورود ماتیکمتر از حداقل تنظ 

: Single digit  

 : AVI است یورود ماتیکمتر از حداقل تنظ : 

 است یورود ماتیمربوط به حداقل تنظ:  0

1:0.0%  

Tens digit : رزرو    

000    
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    MI1 0.0s～3600.0s  0.0sر زمان تاخی  04-35

    MI2 0.0s～3600.0s  0.0sزمان تاخیر   04-36

    MI3 0.0s～3600.0s  0.0sزمان تاخیر   04-37

 MI 1 نالیانتخاب حالت ترم  04-38

  سطح بالا فعال:0

  سطح پایین فعال:1

Single digit : MI1  

Tens digit : MI2  

Hundreds digit : MI3  

Thousands digit : Reserved  

Tens of thousands digit : MI5  

0    

  

  

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                                چند سرعته یورودو   PLCکنترل:   05

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

    %0.0  %100.0～%100.0- 0سرعت پله ای   05-00

    %0.0  %100.0～%100.0- 1سرعت پله ای   05-01

    %0.0  %100.0～%100.0- 2سرعت پله ای   05-02

    %0.0  %100.0～%100.0- 3سرعت پله ای   05-03

    %0.0  %100.0～%100.0- 4سرعت پله ای   05-04

    %0.0  %100.0～%100.0- 5سرعت پله ای   05-05

    %0.0  %100.0～%100.0- 6سرعت پله ای   05-06

    %0.0  %100.0～%100.0- 7سرعت پله ای   05-07

    %0.0  %100.0～%100.0- 8سرعت پله ای   05-08

    %0.0  %100.0～%100.0- 9سرعت پله ای   05-09

    %0.0  %100.0～%100.0- 10سرعت پله ای   05-10

    %0.0  %100.0～%100.0- 11سرعت پله ای   05-11

    %0.0  %100.0～%100.0- 12سرعت پله ای   05-12

    %0.0  %100.0～%100.0- 13سرعت پله ای   05-13

    %0.0  %100.0～%100.0- 14سرعت پله ای   05-14

    %0.0  %100.0～%100.0- 15سرعت پله ای   05-15

 PLC اتیعمل حالت  05-16

 پس از یک سیکل متوقف شود0 : 

  دیحفظ کن ی یک سیکلاجرا انیرا در پا ییمقدار نها :1

 دیادامه ده اجرابه  2: 
0    
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05-17  
Simple PLC power-down memory 

selection  

Single digit:Power failure memory selection  

0:Power failure no memory  

1:Power failure memory   

Tenth digit:Stop memory selection  

0:Stop no memory  

1:Stop memory  

0    

  0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   0مرحله  PLC  یزمان اجرا  05-18

  PLC 0～3  0   0انتخاب زمان شتاب مرحله   05-19

  PLC  0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   مرحله اول یزمان اجرا  05-20

  PLC 0～3  0   1انتخاب زمان شتاب مرحله  05-21

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   مرحله دوم یزمان اجرا  05-22

  PLC 0～3  0   2انتخاب زمان شتاب مرحله  05-23

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   سوم مرحله  یزمان اجرا  05-24

  PLC 0～3  0   3رحلهانتخاب زمان شتاب م  05-25

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   چهارم مرحله  یزمان اجرا  05-26

  PLC 0～3  0   4انتخاب زمان شتاب مرحله  05-27

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   پنجم مرحله  یزمان اجرا  05-28

  PLC 0～3  0   5انتخاب زمان شتاب مرحله  05-29

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   ششم مرحله  یزمان اجرا  05-30

  PLC 0～3  0   6انتخاب زمان شتاب مرحله  05-31

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   هفتم مرحله  یزمان اجرا  05-32

  PLC 0～3  0   7انتخاب زمان شتاب مرحله  05-33

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   هشتم مرحله  یزمان اجرا  05-34
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  PLC 0～3  0   8انتخاب زمان شتاب مرحله  05-35

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   نهم مرحله  یزمان اجرا  05-36

  PLC 0～3  0   9انتخاب زمان شتاب مرحله  05-37

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   دهم مرحله  یزمان اجرا  05-38

  PLC 0～3  0   10انتخاب زمان شتاب مرحله  05-39

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   یازدهم مرحله  یزمان اجرا  05-40

  PLC 0～3  0   11انتخاب زمان شتاب مرحله  05-41

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   دوازدهم مرحله  یزمان اجرا  05-42

  PLC 0～3  0   12شتاب مرحله انتخاب زمان  05-43

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   سیزدهم مرحله  یزمان اجرا  05-44

  PLC 0～3  0   13انتخاب زمان شتاب مرحله  05-45

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   چهاردهم مرحله  یزمان اجرا  05-46

  PLC 0～3  0   14انتخاب زمان شتاب مرحله  05-47

  PLC 0.0s(h)～6500.0s(h)  0.0s(h)   پانزدهم مرحله  یزمان اجرا  05-48

  PLC 0～3  0   15انتخاب زمان شتاب مرحله  05-49

 PLC یواحد زمان اجرا  05-50
0:s ( ثانیه   )  

1:h ( ساعت   )  

  

0  
  
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 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م یشان من                                یخروج نالیترم یپارامترها  06

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

 (RA-RC) انتخاب عملکرد رله برد کنترل  06-01

   بدون خروجی0:

 در حال کار است نورتریا 1:

  (stop) خطا یخروج: 2

  سطح فرکانس صیتشخ FDT1 یخروج: 3

  دن به سطح فرکانس رسی4: 

در حالت  یدر حال اجرا با سرعت صفر )بدون خروج: 5
 )توقف

 هشدار اضافه بار موتور شیپ 6:

 نورتریهشدار اضافه بار ا شیپ: 7

  : رسیدن به مقدار شمارش شده تنظیمی8

 است دهیشده رس نییبه مقدار تعداد تع:9

  اضافه بار اینورتر10:

 شد لیتکم PLC چرخه 11:

  دن به زمان کارکرد مشخصرسی12 :

 فرکانس محدود13:

 گشتاور محدود:14

 آماده به کار15:

  رزرو:16

  رسیدن به حد بالای فرکانس17:

  رسیدن به حد پایین فرکانس:18

 پایینحالت ولتاژ یخروج:19

  424تنظیمات 20:

  :رزرو21

  :رزرو22

در  یخروج نی)همچن 8سرعت صفر در حال اجرا  23:
 )حالت توقف

 رسیدن به زمان تنظیمی روشن شدن :24

 سطح فرکانس صیتشخ FDT2 یخروج: 25

  0رسیدن به فرکانس تنظیمی  26:

 8: رسیدن به فرکانس تنظیمی 27

  0جریان خروجی مورد نظر 28:

  8جریان خروجی مورد نظر 29:

  :رسیدن به زمان مورد نظر30

 از حد مجاز است شیب AVI یورود 31:

32:Lost load  

  ش معکوسچرخ33:

34:Zero current state  

  به حد مورد نظر رسیده  igbt: دمای 35

 از حد است شیب یخروج انیجر 36:

 دهیرس نییفرکانس به حد پا :37

  (continued) هشدار یخروج :38

  رزرو39:

40:Current running time reached  

  رزرو41-44: 

2    
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 AFM یانتخاب عملکرد خروج  06-07

0: اجراانس فرک   

  فرکانس تنظیمی:1

  جریان خروجی:2

  گشتاور خروجی:3

4: یتوان خروج   

  ولتاژ خروجی:5

  ورودی پالس:6

(100.% corresponds to 100.0kHz)  

7:AVI  

8:AVI2 / ACI  

  رزرو:9

10:Length  

  مقدار شمارش شده:11

12: 424تظیمات سریال   

13: سرعت چرخش موتور   

 corresponds to %100.0) جریان خروجی:14

1000.0A)  

15:DC ولتاژ   (100.0% corresponds to  

1000.0V)  

  رزرو:16-22

0    

06-10  AFM zero offset coefficient  -100.0%～+100.0%  0.0%    

06-11  AFM gain  -10.00～+10.00  1.00    

    RA-RC 0.0s～3600.0s  0.0s رله یخروج ریزمان تأخ  06-18

  

  

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                             کنترل شروع و توقف یپارامترها  :07 

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

یفرکانس راه انداز  07-01  0.00Hz～10.00Hz  0.50Hz    

یس راه اندازفرکان یزمان نگهدار  07-02  0.0s～100.0s  0.0s    

07-03  
از  شیپ انیجر  DC /ترمز انیجر یراه انداز

    %0  %100～%0 کیتحر

07-04  
/ زمان قبل از  یراه انداز DC زمان ترمز

    0.0s～100.0s  0.0s کیتحر

 مد استپ  07-05
0:Decelerate to stop  

1:Coast to stop  0    

  0.00Hz～max frequency  0.00Hz   در حالت توقف DC ترمز شروع فرکانس  07-06

  0.0s～100.0s  0.0s   در توقف DC زمان انتظار ترمز  07-07

    %30  %100～%0 در حالت توقف DC ترمز انیجر  07-08
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  0.0s～100.0s  0.0s   در توقف DC زمان ترمز  07-09

07-10  Brake usage 0%～100%  80%    

شتاب و کاهش سرعت انتخاب مد  07-11  

  خطی:0

1:A منحنی     

2:B منحنی     

0    

    S 0.0%～(100.0%-07-13)  30.0%  ینسبت زمان شروع منحن  07-12

    S 0.0%～(100.0%-07-12)  30.0%  یمنحن انینسبت زمان پا  07-13

  

  

  .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م         نورتریا و کاربررابط  یپارامترها  08

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

    0  65535～0 پسورد  08-00

 STOP/RESET دیعملکرد کل  08-02

0:Only in the keyboard operation mode, the  
STOP/RESET key stop function is effective  

1:In any operation mode, the  
STOP/RESET key stop function is effective  

0    

 سری اول  LED اتیعمل شگریپارامتر نما  08-03

0000～FFFF  

Bit00:   (Hz)  0فرکانس اجرا

Bit01: جریان خروجی  (A)  

Bit02: BUS ولتاژ   (V)  

Bit03:ولتاژ خروجی(V)  

Bit04: نس تنظیم شده فرکا  (Hz)  

Bit05:توان خروجی (kW)  

Bit06: گشتاور خروجی    (%)  

Bit07:MI وضعیت ورودی  

Bit08:MO وضعیت خروجی  

Bit09:AVI ولتاژ(V)  

Bit10:رزرو  

Bit11:رزرو  

Bit12:مقدار شمارش شده  

Bit13:Length  

Bit14:سرعت بار  

Bit15:PID تنظیمات  

H.001F    
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 سری دوم  LED اتیعمل شگریماپارامتر ن  08-04

0000～FFFF  

Bit00:PID فیدبک   

Bit01:PLC مرحله  

Bit02: فرکانس ورودی پالس  (kHz)   

Bit03: 8فرکانس اجرا  (Hz)  

Bit04: مانده یزمان اجرا باق   

Bit05:رزرو  

Bit06: رزرو   

Bit07: رزرو   

Bit08:سرعت خط   

Bit09:زمان روشن شدن فعلی بر حسب ساعت (Hour)   

Bit10: زمان اجرای فعلی  (Min)  

Bit11: فرکانس ورودی پالس  (Hz)   

Bit12: 424 ارتباط میمقدار تنظ   

Bit13: رزرو   

Bit14: X یفرکانس اصل شگرینما  (Hz)  

Bit15: y یفرکانس کمک شگرینما  (Hz)  

H.0000    

 LED  خاموش شدن شینما یپارامترها  08-05

0000～FFFF  

Bit00:فرکانس تنظیم شده(Hz)  

Bit01: BUS ولتاژ   (V)  

Bit02:MI وضعیت ورودی  

Bit03:MO وضعیت خروجی  

Bit04:AVI ولتاژ(V)  

Bit05: رزرو   

Bit06: رزرو   

Bit07:مقدار شمارش شده  

Bit08:Length  

Bit09:PLC مرحله 

Bit10:Load speed  

Bit11:PID تنظیمات  

Bit12: فرکانس ورودی پالس(kHz)  

H.0033    

سرعت بار شینما بیضر  08-06  0.0001～6.5000  1.0000    

    -  ℃100.0～℃0.0 اینورتر IGBTدمای   08-08

    -  - شماره ورژن اینورتر  08-10

    -  0h～65535h زمان اجرای کلی  08-11

 سرعت بار شیتعداد ارقام اعشار نما  08-12

Units: Number of decimal places for load 
speed  

Tens place:Reserved  

0:0 decimal place  

1:1 decimal place  

2:2 decimal places  

3:3 decimal places  

20    

کلیزمان روشن شدن   08-13  0h～65535h  -    
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08-14  Cumulative power consumption  0～65535 degree  -    

  

  

  .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                                              یدسترس یپارامترها 09 

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

  JOG 0.00Hz～max frequency  5.00Hz  فرکانس   09-00

09-01  Jog 0.0 زمان شتاب افزایشیs～6500.0s  20.0s    

09-02  Jog 0.0 زما شتاب کاهشیs～6500.0s  20.0s    

8 افزایشی زمان شتاب  09-03  0.0s～6500.0s  

Type setting  

  

8 کاهشی زمان شتاب  09-04  0.0s～6500.0s    

3 افزایشی زمان شتاب  09-05  0.0s～6500.0s    

3 کاهشی زمان شتاب  09-06  0.0s～6500.0s    

4 افزایشی ن شتابزما  09-07  0.0s～6500.0s    

4 کاهشی زمان شتاب  09-08  0.0s～6500.0s    

0فرکانس پرش   09-09  0.00Hz～0.00  ماکزیمم فرکانسHz    

8فرکانس پرش   09-10  0.00Hz～0.00  ماکزیمم فرکانسHz    

  0.00Hz    ماکزیمم فرکانس～0.00Hz دامنه فرکانس پرش  09-11

  0.0s～3000.0s  0.0s   راستگرد و چپگردزمان مرده   09-12

چپگردفعال کردن کنترل   09-13  
 فعال :0

  غیر فعال:1
0    

09-14  
شده کمتر  میبا فرکانس تنظ یاتیحالت عمل

تر نییاز فرکانس حد پا  

0: دیکن رانفرکانس  نییدر حد پا   

1: یخراب    

2: عملکرد سرعت صفر   

0    

  0.00Hz～10.00Hz  0.00Hz   کنترل افت سرعت  09-15

یم کنیدزمان روشن شدن کل را تنظ  09-16  0h～65000h  0h    

09-17  
اجرا شدن را تنظیم کنیدزمان   

0h～65000h  0h    

 حفاظت از عملکرد روشن یها نهیگز  09-18
 است عالفهنگام روشن شدن  Run دستور0 : 

 است غیر فعال Run هنگام روشن شدن، دستور1: 
1    

  50.00Hz    ماکزیمم فرکانس～0.00Hz (FDT1)  فرکانس صیمقدار تشخ  09-19

  0.0%～100.0%(FDT1 Level)  5.0%    (FDT1) فرکانس صیتشخ سیسترزیه  09-20
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مورد نظر فرکانس رسیدن به صیعرض تشخ  09-21     %0.0  (ماکزیمم فرکانس)100.0%～0.0% 

09-22  
فرکانس پرش در هنگام شتاب و کاهش  ایآ

ریخ ایسرعت موثر است   

   غیرفعال:0

  فعال:1
0    

09-25  
و  0زمان شتاب  نینقطه فرکانس ب رییتغ

 8زمان شتاب 
0.00Hz～0.00  ماکزیمم فرکانسHz    

09-26  
زمان کاهش  نینقطه فرکانس ب رییتغ

 8و زمان کاهش سرعت  0سرعت 
0.00Hz～0.00 ماکزیمم فرکانسHz    

09-27  Terminal jogging priority  
0:Invalid        

1:Valid  0    

  50.00Hz    ماکزیمم فرکانس～0.00Hz (FDT2)  فرکانس صیمقدار تشخ  09-28

  0.0%～100.0%(FDT2 Level)  5.0%    (FDT2) فرکانس صیتشخ سیسترزیه  09-29

0 یفرکانس ورود صیمقدار تشخ  09-30  0.00Hz～50.00  ماکزیمم فرکانسHz    

0 یفرکانس ورود صیعرض تشخ  09-31  0.0%～100.0%( ماکزیمم فرکانس  )  0.0%    

8 یفرکانس ورود صیمقدار تشخ  09-32  0.00Hz～50.00 ماکزیمم فرکانسHz    

8 یفرکانس ورود صیعرض تشخ  09-33     %0.0  (ماکزیمم فرکانس)100.0%～0.0% 

صفر انیجر صیسطح تشخ  09-34  

0.0%～300.0%  

 طابقتموتور م ینام نایبا جر 100.0٪ 

 دارد

  

صفر انیجر صیتشخ ریزمان تاخ  09-35  0.01s～600.00s  0.10s    

یخروج انیجر تیمحدود  09-36  
0.0%( صیبدون تشخ  )  

0.1%～300.0%( موتور ینام انیجر  )  
200.0%    

یاضافه خروج انیجر صیتشخ ریزمان تاخ  09-37  0.00s～600.00s  0.00s    

0 انتخابیورود  انیجر  09-38     %100.0  (جریان نامی موتور)300.0%～0.0% 

    %0.0  (جریان نامی موتور)%300.0～%0.0  0 انتخابیورود  انیجرهیسترزیس  عرض  09-39

8 انتخابیورود  انیجر  09-40  0.0%～300.0%( رجریان نامی موتو )  100.0%    

    %0.0  (جریان نامی موتور)%300.0～%0.0  8 انتخابیورود  انیجرهیسترزیس  عرض  09-41

 انتخاب زمان بندی  09-42
  غیر فعال:0

  فعال:1
0    
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 رسیدن به زمان اجرای زمان بندی شده  09-43

  تنظیمات 0:09-44

1:AVI  

  رزرو:2

 رزرو:3

 است 09-44آنالوگ مربوط به  یمحدوده ورود

0    

دهش یزمان بند یزمان اجرا  09-44  0.0Min～6500.0Min  0.0Min    

  AVI 0.00V～09-46  3.10V   یولتاژ ورود نییحد پا  09-45

  AVI 09-45～11.00V  6.80V   یولتاژ ورود بالاحد   09-46

  ℃75  ℃100～℃0 مورد نظر IGBTرسیدن به دمای   09-47
  

 کنترل فن خنک کننده  09-48
0: کار نیکارکرد فن در ح   

1: دهد یفن به کار خود ادامه م   
0    

 فرکانس بیداری ) کاربردی برای پمپ (  09-49
Sleep frequency(09-51)～max frequency 

(00-03)  
0.00Hz    

  0.0s～6500.0s  0.0s   زمان تاخیر زمان بیداری  09-50

  0.00Hz～Wake frequency(09-49)  0.00Hz   فرکانس خواب  09-51

  0.0s～6500.0s  0.0s   زمان تاخیر زمان خواب  09-52

اجرا نیا یبرا دنیزمان رس میتنظ  09-53  0.0Min～6500.0Min  0.0Min    

یتوان خروج شیافزا  09-54  0.00%～200.0%  100.0%    

  

  

  .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م PID                                                 کنترل یپارامترها   10

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

 PID فرکانس منبع   10-00

  تنظیمات 0:10-01

1:AVI  

  رزرو:2

3: رورز   

  (MI5)ورودی پالس:4

5: 424ارتباط سریال    

  فرمان ورودی چندگانه :6

0    

  PID 0.0%～100.0%  50.0%  تنظیم رفرنس هدف   10-01
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 PIDفیدبک منبع   10-02

0:AVI  

 رزرو:1

  رزرو:2

  رزرو:3

  (MI5) تنظیمات پالس:4

5: 424ارتباط سریال    

  رزرو:6

   رزرو:7

  رزرو:8

0    

 PIDتعیین جهت عملکرد   10-03
       عملکرد مثبت :0

   عملکرد منفی :1
0    

  PID 0～65535  1000   فیدبک محدوده   10-04

  Kp 0.0～999.9  20  ضریب گین   10-05

  Ti 0.01s～10.00s  2.00s  زمان انتگرال   10-06

  Td 0.000s～10.000s  0.000s  زمان دیفرانسیل   10-07

10-08  PID reverse cutoff frequency  0.00～Max frequency  0.00Hz    

  PID 0.0%～100.0%  0.0%    حد انحراف  10-09

10-10  PID differential limiting  0.00%～100.00%  0.50%    

10-11  PID given change time  0.00～650.00s  0.00s    

  PID 0.00～60.00s  0.00s   فیدبک  لتریزمان ف  10-12

  Kp 2 0.0～999.9  20  ضریب گین   10-15

  Ti 0.01s～10.00s  2.00s    2زمان انتگرال   10-16

  Td 0.000s～10.000s  0.000s   2 زمان دیفرانسیل  10-17

 PID پارامتر نگیچیسوئ طیشرا  10-18

  بدون عملکرد :0

1:  MI  نالیترم قیاز طر چیسوئ 

2: دیکن چیبه طور خودکار با توجه به انحراف سوئ   

یخودکار با توجه به فرکانس کار چیسوئ :3  

0    

10-19  
PID parameter switching 

deviation 1  0.0%～10-20  20.0%    

10-20  
PID parameter switching 

deviation 2  10-19～100.0%  80.0%    

10-21  PID Initial value  0.0%～100.0%  0.0%    

10-22  PID initial value hold time  0.00～650.00s  0.00s    

10-26  
PID feedback lower limit 

detection  

0.0%：No judgment  

0.1%～100.0％  
0.0%    

10-27  PID feedback loss detection time  0.0s～20.0s  0.0s    
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10-28  PID shutdown calculation  
0:No operation during shutdown  

1:Operation at shutdown  0    

  

  

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                          خطا و حفاظت یپارامترها 11 

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

 انتخاب حفاظت از اضافه بار موتور  11-00
0:            غیر فعال

  فعال :1
1    

    1.00  10.00～0.20 بهره حفاظت از اضافه بار موتور  11-01

هشدار اضافه بار موتور شیپ بیضر  11-02  50%～100%  80%    

نیانتخاب محافظ اتصال کوتاه به زم  11-03  

Units: short circuit protection on power-on 
to ground  

Tens place: short circuit protection to  
ground before operation  

  غیر فعال:0

  فعال:1

01    

ترمز هیولتاژ اول  11-08  350.0~800.0V  
220V:370.0V  

380V:780.0V    

مجدد خودکار خطا میتنظ یزمان ها  11-09  0～30  0    

11-10  

چند  یخروج نالیانتخاب عمل ترم

 یمنظوره خطا در هنگام بازنشان

 خودکار خطا

0: ن عملکرد بدو   

 فعال:1
1    

خودکار خطا یزمان بازنشان  11-11  0.1s～100.0s  6.0s    

یانتخاب حفاظت از افت فاز خروج  11-13  

Units: output phase loss protection  

Tens place: output phase loss protection 
before running  

   غیر فعال:0

  فعال:1

1    

 خطا اول  11-14
  بدون خطا:0

  (sc) اتصال کوتاه :1

－    

    － خطای دوم  11-15
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:2 خطای آخر ) سوم (  11-16 از حد در هنگام شتاب شیب انیجر   (oc1)  

3: از حد در هنگام کاهش سرعت شیب انیجر   (oc2)  

4: سرعت ثابت دراضافه  انیجر   (oc3)  

5: اضافه ولتاژ در هنگام شتاب   (ou1)  

6: اضافه ولتاژ در هنگام کاهش سرعت   (ou2)  

  (ou3)  اضافه ولتاژ در سرعت ثابت :7

  رزرو:8

  (UV) ولتاژ کم :9

10: نورتریاضافه بار ا   (OL2)  

11: اضافه بار موتور   (ORL1)  

  رزرو:12

13: یخروج افت فاز   (SPO)  

14: اینورتردمای بالا   (oh2)  

15: یخارج خطای  (EF)  

16: 424خطای ارتباطی   (CE)  

17: کنتاکتور یخطا   (Cotr)  

18:   (it)  صیتشخ یخطا 

  (TE) خطای اتوتیونینگ:19

  رزرو:20

21: EEPROM نوشتن خواندن/ یخطا   (EEP)  

22: نورتریا یسخت افزار یخطا   (EIU)  

23: نیاتصال کوتاه موتور به زم   (SG)  

  رزرو:24

  رزرو:25

  ( Eond ) رسیدن به زمان اجرای تنظیمی :26

  رزرو:27

28: رزرو   

29:Power-on time arrival(EIND)  

30:Load failure (oLL)  

31:pid  قطعی فیدبک  (PIDE)  

40: محدود کننده  یخطا  (CLb)  

－    

خطا ( نی)آخر نیفرکانس در سوم  11-17  －  －    

خطا ( نی)آخر نیدر سوم جریان  11-18  －  －    

    －  － خطا ( نی)آخر نیدر سوم DCولتاژ   11-19

11-20  
 نیدر سوم یورود نالیترم تیوضع

 ( خطانی)آخر
－  －    

11-21  
 نیدر سوم یخروج نالیترم تیوضع

 ( خطانی)آخر
－  －    

    －  － ( خطانی)آخر نیدر سوم نورتریا تیوضع  11-22

    －  － ( خطانی)آخر نیزمان روشن شدن در سوم  11-23



 
34 

    －  － خطا( نی)آخر نیزمان اجرا در سوم  11-24

    －  － دوم خطافرکانس در   11-27

دوم خطادر  جریان   11-28  －  －    

    －  － خطا  دومیندر  DCولتاژ   11-29

    －  － خطادومین در  یورود نالیترم تیوضع  11-30

    －  － خطادومین در  یخروج نالیترم تیوضع  11-31

خطا دومیندر  نورتریا تیوضع  11-32  －  －    

خطادومین زمان روشن شدن در   11-33  －  －    

دومین خطازمان اجرا در   11-34  －  －    

اول خطافرکانس در   11-37  －  －    

اول خطادر  جریان   11-38  －  －    

    －  － خطا  اولیندر  DCولتاژ   11-39

خطا اولیندر  یورود نالیترم تیوضع  11-40  －  －    

خطا اولیندر  یخروج نالیترم تیوضع  11-41  －  －    

خطا اولیندر  نورتریا تیوضع  11-42  －  －    

خطا اولینزمان روشن شدن در   11-43  －  －    

خطا اولینزمان اجرا در  11-44  －  －    

0انتخاب اقدام حفاظت از خطا   11-47  

Single digit: اضافه بار موتور   

  استپ آزاد:0

1: ستپتوقف طبق مد انتخابی ا   

  ادامه به کار:2

Tens digital:Reserved  

hundreds digital:output phase loss(Same 
bit)  

thousands digital:External fault(Same bit) 

ten thousands digital:Communication 

error(Same bit)  

0    
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8انتخاب اقدام حفاظت از خطا   11-48  

Single digit:Reserved  

Tens digital:EEPROM read write fault  

  استپ آزاد:0

1: توقف طبق مد انتخابی استپ   

hundreds digital:Reserved 

thousands digital:Reserved ten 

thousands digital:Operating time 

arrival(same as 11-47 digits)  

0    

3انتخاب اقدام حفاظت از خطا   11-49  

Single digit:Reserved Tens 

digital:Reserved hundreds 

digital:Power-on time 

arrival(same as 11-47 digits) 

thousands digital:Lost load  

  استپ آزاد:0

  توقف طبق مد انتخابی استپ:1

2: موتور کاهش  یدرصد فرکانس نام 7سرعت را تا  

دیو به کار خود ادامه ده دیده .  

ten thousands digital:PID feedback lost 

during operation(same as 11-47 digits)  

0    

4انتخاب اقدام حفاظت از خطا   11-50     0 رزرو 

 انتخاب فرکانس اجرا در صورت خرابی  11-54

0:   یفعل یدر فرکانس کاراجرا  

1: شده  میفرکانس تنظ اجرا در   

2: ییدر فرکانس حد بالااجرا    

3: نییدر فرکانس حد پااجرا    

4: یرعادیدر فرکانس آماده به کار غاجرا    

0    

یعیطب ریفرکانس آماده به کار غ  11-55  

60.0%～100.0%  

    %100.0 میباشد. 3-00ه پارامتر مربوط ب 100% 

یانتخاب اقدام قطع برق آن  11-59  

  غیرفعال:0

  کاهش سرعت:1

  کاهش سرعت تا توقف:2

0    

11-60  
Instantaneous power failure 

action pause judgment voltage  80～100.0%  85%    

11-61  
Judgment time of instantaneous 

power failure voltage rise  0.0s～100.0s  0.5s    

11-62  
Judgment voltage of 

instantaneous power failure  60%～100%(Standard bus Voltage)  80%    

 حفاظت از بار  11-63
    غیر فعال:0

  فعال:1
0    

11-64  Lost load detection level  0.0～100.0％  10.0%    
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11-65  Lost load detection time  0.0s～60.0s  1.0s    

  

  

 .کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م یم نشان                               سریال ارتباط یپارامترها   12

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

  is broadcast address  1   247，0～1 استیشن آدرس  12-00

12-01  Baud rate 

Single digit:modbus  

0:300bps  

1:600bps  

2:1200bps  

3:2400bps  

4:4800bps  

5:9600bps  

6:19200bps  

7:38400bps  

8:57600bps  

9:115200bps  

5    

12-02  Data formate 

0:No checking(8-N-1)  

1:Even parity checking(8-E-1)  

2:Odd parity checking(8-O-1)  

3:No checking(8-N-2)  

0    

یارتباط ییدر پاسخگو ریتاخ  12-03  0ms～20ms  2    

زمان ارتباط انیپا  12-04  0.0(invalid)，0.1s～60.0s  0.0s    

12-06  
Communication reading current 

resolution 

0:0.01A  

1:0.1A  0    

  

  

ابع ت�ارامترپ��.کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م               شمارش فرکانس لرزش یارامترهاپ   13

 پارامتر

ده تنظیماتمحدو تابع پارامتر پارامتر کارخانه ماتیتنظ     

13-05  Set length  0m～65535m  1000m    

13-06  Actual Length  0m～65535m  0m    

13-07  Pulses per meter  0.1～6553.5  100.0    

13-08  Set count value  1～65535  1000    

13-09  Designated count value  1～65535  1000    
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 کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                        نگیتوریمان یپارامترها  99 

 محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر

  0.01Hz  (Hz) فرکانس اجرا   99-00

  0.01Hz  (Hz)فرکانس تنظیم شده  99-01

99-02  Bus ولتاژ(V)  0.1V  

خروجی ولتاژ    99-03 (V)  1V  

خروجیجریان    99-04  (A)  0.01A  

  0.1kW  (kW) توان خروجی  99-05

  %0.1  (%) گشتاور خروجی   99-06

  MI  1وضعیت ورودی   99-07

99-08  MO 1  وضعیت خروجی  

99-09  AVI تاژول  (V)  0.01V  

  1  مقدار شمارش شده  99-12

99-13  Length  1  

  1 سرعت بار  99-14

99-15  PID 1  تنظیمات  

 کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                                   پارامترها تیریمد  16

کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر پارامتر    

اصلاح پارامتر یها یژگیو  16-04  
0:   توان خواند و نوشت یپارامترها را م 

1: فقط خواندنی     
0    

  کرد میکار تنظ نیتوان در ح یدهد که پارامترها را م ینشان م                            یساز نهیبه یکنترل پارامترها  22 

ترپارام کارخانه ماتیتنظ محدوده تنظیمات تابع پارامتر     

شود یفعال م عیسر انیجر تیمحدود  22-04  
  فعال نیست:0

  فعال میباشد:1
1    

  DC200V-DC420V سطح ولتاژ کم  22-06
220V:200.0V  

380V:350.0V  
  
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99-16  PID 1  فیدبک  

99-17  PLC 1  مرحله  

  0.01kHz  (Hz) ورودی پالس  99-18

  0.1Hz  (Unit 0.1Hz) سرعت بازخورد  99-19

مانده یزمان اجرا باق  99-20  0.1Min  

  0.001V ونیبراسیقبل از کال AVI ولتاژ  99-21

99-22  Reserved voltage before calibration  0.001V  

    رزرو  99-23

  1m/Min سرعت خط  99-24

یزمان روشن شدن فعل  99-25  1Min  

یفعل یزمان اجرا  99-26  0.1Min  

یفرکانس پالس ورود  99-27  1Hz  

ارتباط میمقدار تنظ  99-28  0.01%  

  X   0.01Hz یفرکانس اصل شگرینما  99-30

  Y  0.01Hz ینس کمکفرکا شگرینما  99-31

99-32  View any memory address value  1  

99-35  Target torque (%)  0.1%  

99-39  V/F separation target voltage  1V  

99-40  V/F separation output voltage  1V  

99-41  Visual display of MI input status  1  

99-42  Visual display of MO input status  1  

  1  سری اول MI  عملکرد تیوضع شینما  99-43

  1  سری دوم MI  عملکرد تیوضع شینما  99-44

  %0.01  (%) فرکانس تنظیمی  99-59

  %0.01  (%) فرکانس اجرا  99-60

  1 وضعیت اینورتر  99-61

  
    .دینده رییفرض را تغ شیرزرو شده هستند، پ یکه در جدول پارامترها ذکر نشده اند، پارامترها ییتوجه: پارامترها
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  خطا یپارامترها

یلاحتما لیدل  شرح نمایشگر یاقدامات اصلاح   

  

اتصال کوتاه یخطا  

 شتاب خیلی سریع میباشد .0
 IGBT یداخل بیآس .8
  ارت متصل نیست . .3

  .زمان شتاب را بیشتر کنید.1.

  .تماس با نمایندگی.2.

 

  

از حد در  شیب انیجر

 هنگام شتاب

 ریع میباشدشتاب خیلی س .0
  .کم است یولتاژ برق ورود  .8
 توان ابنورتر پایین انتخاب شده است .3
مناسب  V/f یمنحن ایگشتاور  شیافزا .4

  .ستین

 اشکال در تجهیزات خروجی درایو .4

 

  .زمان شتاب را بیشتر کنید .0
 برق ورودی را بررسی کنید. .8
 اینورتر با توان بالاتر انتخاب کنید. .3

 یبردار کنترل حالت در وV/F یمنحن .4
 ردندگ میتنظ بار نوع با متناسب پارامترها

 تا چک شوند یخروج یاهموتور و کابل .4

  .نداشته باشند یقیاشکال عا ایو  یالصات

  

از حد در  شیب انیجر

 هنگام کاهش سرعت

 شتاب کاهشی کوتاه است زمان  .0
 تغییر ناگهانی در بار موتور .8
 توان اینورتر پایین انتخاب شده است .3
 ترهاتنظیم نادرست پارام .4

اتصال کوتاه  کی نورتریا یدر مدار خروج .4

  .وجود دارد

 شتاب را افزایش دهید شزمان کاه .0
 مقاومت ترمز را اضافه کنید .8

 اینورتر با توان بالاتری انتخاب کنید .3

 تا چک شوند یخروج یاهموتور و کابل .4

 .دنداشته باشن یقیاشکال عا ایو  یالصات

  

  

 دراضافه  انیجر

 سرعت ثابت

 تغییر ناگهانی در بارموتور .0
 برق ورودی پایین است .8
 توان اینورتر پایین است .3
در مدار خروجی اینورتر یک اتصال کوتاه  .4

  وجود دارد 

 تغیرات ناگهانی بار را کاهش دهید. .0

 برق ورودی را بررسی کنید .  .8

 اینورتر با توان بالاتر انتخاب کنید. .3

پارامترها مناسب با میزان بار تنظیم  .4

 گردند.

 

  

اضافه ولتاژ در هنگام 

افزایشی شتاب  

 ولتاژ ورودی غیر طبیعی است

 

ولتاژ برق ورودی بالاست چک شود ، روی 
به جهت هارمونیک برق ورودی شبکه 

یک بارهای دیگر وجود دارد ؛ فیلتر هارمون
 نصب گردد

 

  

اضافه ولتاژ در هنگام 

 کاهش سرعت

 زمان شتاب خیلی کوتاه است  .0
 تغییرات ناگهانی بار اتفاق افتاده  .8
  ورودی غیر طبیعی میباشداؤ ولت .3

 زمان شتاب کاهشی را افزایش دهید. .0
بار دارای انرژی برگشتی میباشد باید از  .8

 تفاده گردد.سمقاومت ترمز ا

  ولتاژ ورودی را بررسی کنید. .3
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یاحتمال لیدل  شرح نمایشگر یاقدامات اصلاح   

  

اضافه ولتاژ در 

 سرعت ثابت

 تغییرات غیر عادی در ولتاژ ورودی  .0
  تغییرات ناگهانی در بار  .8

استفاده از راکتور ورودی بدلیل وجود  .0
 هارمونیک

  استفاده از مقاومت ترمز  .8

  

خطای ولتاژپایین 

 DCلینک 

 ولتاژ ورودی پایین است  .0
 قطعی لحظه ای برق اتفاق افتاده .8
  مشکل سخت افزاری .3

 ولتاژ ورودی بررسی ود. .0
قطعی فازهای خروجی را بررسی کنید  .8

. 
 ارسال برای تعمیر .3

  
بار اینورتراضافه   

 شتاب افزایی کوتاه است . .0
 .بار موتور سنگین میباشد .8
 توان پایین انتخاب شده است .اینورتر  .3

 

 ان شتاب را افزایش دهید .زم .0
 ولتاژ ورودی را بررسی کنید. .8
 اینورتر با توان بالاتر انتخاب کنید . .3
متناسب با نوع بار تنظیم  V/Fمنحنی  .4

 گردد.

  

  

 اضافه بار موتور 

ولتاژ ورودی پایین و یا تغییر ناگهانی در بار  .0
 موتور 

جریان موتور به درستی وارد اینورتر نشده  .8
 است.

 درست تنظیم نشده اند V/Fمنحنی  .3

 

 بررسی ولتاژ ورودی  .0
 جریان نامی موتور را تنظیم مجدد کنید . .8
 تغیرات ناگهانی بار را از بین ببرید. .3
 موتور مناسب انتخاب کنید .4

  

  

اضافه بار موتور 

 دوم 

 تغییرات ناگهانی بار .0

         تنظیم امناسب پارامترهای حفاظتی  .8

 

  .بررسی بار موتور .0
پارامترهای حفاظتی را درست تنظیم  .8

  .کنید

  

یافت فاز خروج   U.V.W)قطعی فاز در خروجی ) 

 سیم بندی خروجی را بررسی کنید. .0
 موتور و کابل ها را بررسی کنید. .8

  

 

 

 IGBTحرارت بالای 

 جریان اینورتراضافه  .0
 شدهخروجی سه فاز اتصال کوتاه  .8
 دمای محیط بالا میباشد .3
 دستگاه نزدیک منبع حرارتی نصب شده  .4
 فن خنک کننده کار نمیکند  .4
 فرکانس کریر درست تنظیم نشده  .1

  

اقدامات مقابل اضافه جریان را ببینید    .0
.  

 . سیم بندی مجدد .8
 فن های خنک کننده چک شوند. .3

درجه حرارت محی بالاست ، سیستم  .4

  خنک کننده نصب گردد .

 ارسال به نمایندگی برای سرویس .4

  

 

یخطا افتیدر  

از یخارج  

کنترل نالیترم  
 

 تجهیات خروجی چک شوند . MI یخارج یخطا یورود نالیعملکرد ترم
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یاحتمال لیدل  شرح نمایشگر یاقدامات اصلاح   

  
 ارتباط سریال قطع شده است . خطای ارتباطی 

 Baud rate حیناصح انتخااب .0
 گردد حیمقدارتصح

 Data مقدار نادرست،Data  افتیدر .8
 .شود چک

 میس ، یطولان مدت به سریال ارتباط قطع .3
 شود یبررس یبند

 

  

  

خطای تشخیص 

 جریان

 جریان خوانده شده توسط اینورتر اشتباه میباشد.

 

 دستگاه داخل یکانکتورها در اشکال .1

 اوبیمع ااشیجر یاریگ اندازه سنسور .2

 است شده

 بردها یکنترل مدارات در اشکال .3
 ریتعم یبرا ارسال .3

 

  

اتصال کوتاه  یخطا

نیموتور به زم  
نیاتصال کوتاه موتور به زم  

موتور را  ایکابل  ای دیموتور را چک کن

دیعوض کن  

  

EEPROM 

خواندن و  یخطا

              نوشتن

 

 پارامترهای حافظه درست خوانده نمیشوند .
 وStop/Reset  یشاس با ویدرا ستیر

 نمایندگی با ستما تکرار صورت در
 

  

Accumulated 

running time 

reaches fault  

 تماس با نمایندگی
پاک کردن  یبرا هیاول یمقدارده پارامتر از

 دیاستفاده کن ثبت شدهاطلاعات 

  

Accumulated 

power-on time 

reaches error  

 تماس با نمایندگی
پاک کردن  یبرا هیاول یمقدارده پارامتر از

 دیاستفاده کن ثبت شدهاطلاعات 

  

Load failure  است64-11کمتر از  نورتریا یجار انیجر. 
را   65-11 و  64-11پارامترهای 

 بررسی کنید .

  

  مقدار فیدبک درست خوانده نمیشود .   PIDخطای فیدبک 

 عقط ویدرا با سنسور ارتباط ای دبکیف .0
 است شده

 است شده قطعPID  دبکیف رفرنس منبع .8
 

  

Current limiting 

fault  

1.Whether the load is too large or the 

motor stalls  

2.Inverter power is too small.  

 طیو موتور و شرا دیبار را کاهش ده .0

 دیکن یرا بررس یکیمکان

  .دیبا توان بالاتر را انتخاب کن نورتریا .8

  تماس با نمایندگی      
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  با ارائه دهنده خدمات 

 دیریتماس بگ

 

  مشکل در منبع تغذیه 
  منبع تغذیه را بررسی کنید .

  تماس با نمایندگی و ارسال برای تعمیر
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  انتخاب مقاومت ترمز ستیل

Voltage  

Applicable 

motor  Full load 

output 

torque(Nm)  

Applied resistor 

specification  

Braking unit  

Quantity  
Braking 
torque  

10%ED%  

Min 

resistance  
HP  kW  Quantity  

 

0.5  0.4  2.22  80W  400Ω  ×  1  125  150Ω  

1  0.75  4.15  80W  200Ω  ×  1  125  80Ω  

2  1.5  8.31  300W  100Ω  ×  1  125  55Ω  

3  2.2  12.19  300W  70Ω  ×  1  125  35Ω  

5  4.0  20.49  400W  40Ω  ×  1  125  30Ω  

 

1  0.75  4.15  80W  750Ω  ×  1  125  260Ω  

2  1.5  8.31  300W  400Ω  ×  1  125  190Ω  

3  2.2  12.19  300W  250Ω  ×  1  125  145Ω  

5  4.0  22.16  400W  150Ω  ×  1  125  95Ω  

7.5  5.5  30.46  500W  100Ω  ×  1  125  60Ω  

  

 

  

    



 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

S600 Series Inverter 

Open-loop Vector Mini Type (IM) 
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